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CONTROL Y ROBOTICA

SISTEMA DE CONTROL:
Un sistema de control es un sistema que una vez puesto en funcionamiento sigue su proceso sin intervencion
del ser humano. Se caracteriza por estar formado por elementos de entrada, de control y de salida

ROBOTICA:
Un robot es una maquina controlada por ordenador y programada para realizar acciones a la vez que
interacciona con su entorno.

Tendras una asignatura entera para trabajar con robots:

1.- ARQUITECTURA DE UN ROBOT.

ESTRUCTURA MEC ANMOS ME C ANISMOS DE SENSORES Y ACTUAD O RES
DEL ROBOT QUE PRODUCEN TRANSMISION SKTEMAS DE FINALES
MOV IMIENTO DEL MOV IMIENTO Jll POSICION AMIENTO

ABIERTA/ MO TOR SENSORES PINEA PARA
C ERRAD A ELEC TRIC O EXTERNOS SOLDAR
BASE RJA / TUERC A
NEUM ATCO TORNILLO PINTAR

PLASTIC A/ CORREAS
METALIC A mmﬂlgrn%fluco SEMSORES C AHOMN LASER
INTERHOS
CADENAS
TREHES DE
ENGRAMAIE

Disefio y construccion de robots. Arquitectura de
un robot. Elementos mecanicos, articulaciones,
sensores...
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1.- ARQUITECTURA DE UN ROBOT.

Movimento
vortical

Tipos de robots. Caracteristicas técnicas y
aplicaciones...



El ordenador como elemento de programaciony
control.
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Lenguajes basicos de programacion.
Aplicacion de tarjetas controladoras en la

experimentacion con prototipos disefiados.
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